Mpod. ap Bersko A. Byjuunh

Mamemamuy4ku uHcmumym CAHY

Mpod. ap Bersko A. Byjuunh poheH je 1929. rogmHe y Hukwwnhy, og oua Akuma mn majke Jbybuue
ByuuHuh, rge je 3aBpLUMO OCHOBHY LUKOMY U rMMHasujy. [NpoTruBaBMOHCKY BOjHY akagemujy (Opyra
knaca MNMABY JHA) 3aBpLwmo je y 3agpy, nocne 4yera je npegasao NpOTMBaBMOHCKY HacTaBy rahama
n unHxewepujy y Yxuudy. Ha [lpupogHo-matematuykom dakynteTy (CTyavje 3a MexaHuky)
YHuBep3auteta y beorpagy aunnomumpao je 1957. roguHe, maructpupao 1959. n gokropupao 1961.
roguHe. loguHe 1959/60. cTtaxupao je Ha MexaHuyko-maTemMaTMykoM akyntety MockoBckor

ApXXaBHOT yHUBEp3uTETa.

3a acucteHTa Ha NMM®-y nszabpaH je 1959. rogmHe, y 3Barwe goueHta 1961., BaHpeaHor npodecopa
1968., a y 3Bawe pepoBHor npodecopa 1974. roguHe. lNpepasao je: [duHamuky objekata
npomeHrsnee Mace, Teopujy ocumnauunja, AHanUTUUKy MexaHuky, CTtaTuky, TeH30pCKM payyH,
Teopuja ctabunHoctn 1 Teopuja ynpaBrbawa kpeTaweM. Ha MawwmnHckom dhakynteTy y Beorpagy
npegaBao je MOCTAMMIIOMCKM KypC TEH30PCKOr padyHa, Ha TexHW4koM dhakynteTty y Tutorpagy
BOAMO je HacTaBy u3 Ctatuke, OTnopHOCTU MaTepujana v TexHu4ke guHamuke, a Ha Pygapcko-

MeTanypLukom dakynreTy y Kocosckoj Mutposuum ns npegmeta MexaHuka 1.

Boono je HayyHe cemuHape wn3 CTabumHOCTM KpeTawa, Teopuje ynpaBrbakba KpeTakem W
AHanuTtuuke mexaHuke. MeHTop je 18 marmctapckux n 8 AOKTOpPCKMX ancepTtaumja. Hanmcao je gga
yHMBEp3uTeTCKa ylibeHnka, a ABa npeeeo ca pyckor je3uka. ObjaBuo je npeko 170 Hay4yHMX pagoBa
y gomahum n mefyHapogHum vaconucuma, 3 moHorpadumje (KoBapujaHtHa avHamuka, Dynamics of
Rheonomic Systems, Preprinciples of Mechanics) n jegHy n koayTopcky Ha pPYyCKOM je3uky.
3anaxeHo je npeko 120 npukasa HeroBux pagoBa y MHTepHauuoHanHum Bogehum vaconucuma u
npeko 180 umtata y pasHUM Yaconucuma, MHorpadujama, YHUBEpP3UTEeTCKUM yLbeHuLmma,

[AOKTOPCKUM W Maructapckvm auceptauvjama. [okpeHyo je u3gaBarwe W ypefjuBao Buwe of



ABafeceT roavHa Hay4Hu Yaconuc JyrocrnoBeHCKor ApyLUTBa 3a MeXaHUKy, Koju je 4o caja yBpLUTEH

y 5 MefiyHapogHux perucrapa.

Y opraHu3oBary HayyHOr paja y4ecTBOBaoO je Kao: wed Kategpe 3a mexaHuky, YnpaBHuk Ogceka
grakynTeTa 3a MaTeMaTuKy, MEXaHUKY U acTPOHOMMWjy, AekaH [pupoaHo-maTemaTuykor dpakynteta y
Beorpagy; y Matematnikom wuHcTUTYTY CAHY: YnpaBHuk Operberwsa 3a MexaHuKy, 3aMeHUK
avpekTopa, Te 1 B.4. aupektopa. MHuumjatop je n npeacenHuk (npeor) Oabopa 3a mateMaTuky u
mexaHuky P3H Cpbuje, npeacegHunk Beha npupogHuMx M TexHudkux Hayka P3H; pykoBogunau m
ncTpaxkneay penyonmykor Mmakponpojekta u3 MmexaHuke. buo je npegcenHvk MHUMUMjaTUBHOT ofdopa
1 NpBu NpeaceaHuk OpywTea 3a mexaHuky Cpbuje, npeaceaHuk YnpasHor ogbopa JyrocrnoBeHckor
APYLITBA 3a MEXaHWKY; YnaH pefakuuja yetvpn gomaha v jedHor CTpaHor Hay4YHor Yaconuca kao u

jeaHe nHTepHauMoHarnHe cepuvje Hay4YHUX MoHorpadwija.

3acny>xHu je YnaH JyrocrnoBeHCKOr ApyLUTBa 3@ MEXaHUKY, YIaH je HEKOMUKO Hay4YHUX MHOCTPaHUX 1
mehyHapoaHux gpywrTtasa. OonucHu je unaH Amepuuke akagemuvje 3a mexaHuky (1994), unaH
WHTepHaunoHanHe akagemuje HenvHeapHux Hayka (1996) ca ceguwitem y MoCKBM U OOMUCHM YnaH
EBponcke akagemuje Hayka u ymetHocTum (1998) ca ceguwTtem vy [lapudy. [NpencenHuk

JyrocnoBeHcke akagemuje HennHeapHux Hayka (2001).

HajsHauvajHuju HayyHn pesyntaTn npod. Byjuunha ogHoce ce Ha HeKkonmko mehycobHO noBe3aHux

LuerimnHa n To:

MpBwW je reomeTpr3oBao MeXaHUKy objekaTa MPOMEHIbMBE Mace, LUTO je MPOU3BENio HOBE pesynTarte
Yy MexaHuum U1 nornpasrbake pesyntata HekMx WHOCTpaHux ayTtopa. bwutHa pasnuka y
reomeTpusaumjy oBe 06nacTM MexaHuwke Of, Kracu4He je YCTaHOBIbewe [fa KOBapujaHTHU
(NpvpogHW) N3BOA METPUYKOT TEH30pa HUje jefHaK HYyNW, HEero jeAHOM OPYroM TEH30pY 3aBWCHOM Of
npomMeHe mace Tena.

Y aHanuTtuyky OMHamMuKy YHeo je 3HadvajHe npwnore. [lpuwwvpuo je 6poj HesaBUCHMX
andepeHumjanHmx jegHayMHa KpeTakwa 3a PeoHOMHe CuUcTeMe; yBeO je Mojam cure, cHare u
noTeHumjana nNpoMeHe Besa; MOAUMUKOBAO penaumje ,3akoHa“ npomeHe eHepruje, JlarpaHxoBy 1
XaMuUnToHOBY (YyHKLMjy, KOje Cy LeEeHTpanHu MnojMOBM KracuyHe aHanutuike MexaHuke. Kpahe
peyeHo MoHorpadumja Dynamic of Rheonomics Systems npeacrtaBrba peBu3njy CTaHAapaHe
aHanMTUYKe MeXaHuKe pPEeoHOMHMX cuctema UM nosBod pJda 1997. ob6jaBun jeanHCTBEHy
Kwoury lMpenpuHyunu mexaHuke n npesog Preprinciples of Mechanics kojom yBogu npenpuHumne

MeXaHWVKe 1 HOBY CTPYKTYpPY Yy TEOpUjy O KpeTawy Tena.



Y Teopujy ocumnalmja n Teopujy cTabunHocTn Kpetarwa yseo je OnwTn NHBapujaHTHU KpUTEPUjyM O
CTabUIHOCTN KpeTawa MEeXaHWYKUX CUCcTema; NpUMerseH Ha CTaburHOCT PaBHOTEXHOr CTaka
cucTeMa, OBaj KpuTepujym MpeAcTaBrba yonwTewe 3HameHuTe JlarpaHxoBe Teopeme O

cTabunHocTu PaBHOTEXHOr nono>|<aja.

YBohewe npegnpuHUMna MexaHuvke MMano je 3a nocneguly HOBY FOMMYKYy cuctematusauujy
MeXaHuKe W 3HaTHEe M3MEHEe Yy MovMMaky MpUHLUMNA MeXaHuKe, 3aKoHa OUHaMUKE, Kao U HeHUX
TeopemMa. Kao HajsHayajHuju nojeauHu npunosm tora cy lNMpuvHUMn NpuHyde KoMe NpeTXoau HOBO
ogpeherwe npuHyge, Kao M CTaB Ja je KMHEeTUYKa €eHepruja HeratMBHW pag cune uHepuuje;
WHBapWjaHTHa Teopema O MPOMEHU KMHETUYKE eHepruje, Kao U HoBa dhopmyrna 3a cuny ysajaMHor
npuenavena tena. 3aocbuheHa cy, kao HenoTpebHa, UnNn HanywTeHa Kao HenocTojeha Heka LUMPOKO
npuxesaheHa CTaHOBMLUTA KNACU4YHE MEXaHUKe.

Y TeH30pcku padyH 1 andepeHumjanty reometpujy MNpod. Byjuuunh je yBeo Tako HasBaH ,anconyTHH
nHTerpan teHsopa“. Nomohy TOr TEH30pCKOr MHTerpana noHMpyhu y CylTUHY TEH30PCKOr padvyHa
pasjacHuO je cropHa nuTakwa O TEH30PCKOj MPUPOAM HEKMX KMHEMATUYKUX U KMHETUYKUX NOjMOBA Y
mMexaHuum. To he my omoryhutu ga Hanuvwe jeanHcTBeHy MoHorpadvjy ,KoeapujaHmHa mMexaHuka.,,
3a KOjy CTpaHa HayyHa nutepatypa WUCTuUYe fa je “kbura y LenocTM opurMHanaH pag Koju
npeacraBrba M CYLWITMHCKA M METOAONOLIKM WHTepec Ge3 aHamoroHa y CBETCKOj nuTepaTypu”

(vaconuc ,NpuknagHaja mexaruka“, T. 20, H. 8, 1984.).

CBe HaBegeHe HayyHe pesynTtate, npe o6jaBrbMBata Yy HayyHUM Yaconucuma, aytop je
caonwTaBao Ha AomMahuM M CTpaHUM Hay4YyHUM CKyrnoBMMA, Kao M Ha Hay4yHMM CeMUHapuma
MaTemaTtnykor uHctutyta Cpricke akagemuje Hayka M ymeTHocTn, MaTtematuukor chakynTeTa

YHMBepameTa y Beorpa,u,y n Mockosckor OpPXXaBHOI yHMBeEp3nTeTa.



